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BAUANLEITUNG

C Modell Pistenbully / Schneeschieber ) Best.-Nr. 16970

Komplettbausatz eines Pistenbully / Schneeschieber Modells, inkl. Elektronik und Modell
/
( HINWEIS!: )
Bei diesem Fahrzeug handelt es sich filigrane
Mikro-Technik auf engstem Raum. Daher
mussen die Fahrzeuge sorgfaltig behandelt
werden. Aus diesem Grund sollten Sie die
Bauanleitung vor der Inbetriebnahme des
9 Fahrzeuges genau durchlesen!
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. stickiset |
Stiickzahl| Komponenten Stiickzahl| Komponenten
1 RXC87 3e d 1 Chassis
18 Kugellager4 x 1,5 x 2 mm 1 Messingachse 1,5 mm (30 mm)
2 Getriebemotor G700 1 2 Meter Messingdraht 0,3 mm
4 Kegelzahnrader Bohrung 1,5 mm 1 Chassis Deckel
1 Ladebuchse 1,27 mm 8 Schraube 1 x 3 mm selbstschneidend
1 SUM Schalter 2 Treibrader
1 110 mAh Lipo 12 Laufrader
1 Kette links mit Ersatzgliedern
1 Kette rechts mit Ersatzgliedern
= MaRstab: 1:87 1 Fahrerfigur unbemalt
® Lange: 64 mm
= Breite: 49 mm Material (zusatzlich benétigt)
" Hoéhe: 35 mm
B Gewicht: 36,6 Gramm " Lackdraht 0,15er
®  Fahrzeit: 30-40 Minuten ®  Fernsteuersender (DSMX Protkoll)

Verbrauchsmaterial

UV Harz
Sekundenkleber
® | octite 648

Werkzeug (empfohlen)

Dremel mit kleinem Fraser
Bohrer 0,4 mm

Bohrer 0,9 mm

Lotkolben
Seitenschneider

Feine Pinzette

-
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AUFBAUANLEITUNG

Beginnen wir das Projekt mit der Kette.

Pro Seite werden 62 Kettenglieder benétigt. Da pro “Kettenkarte 102
Glieder vorhanden sind, ist es auch nicht schlimm, wenn man mal eins
kaputt macht. Die Kette ist beidseitig mit je einem 4 mm langen Stlick
0,3 mm Messingdraht verstiftet. Die Kettenglieder der rechten und linken
Seite sind spiegelverkehrt und nicht kombinierbar!

Die einzelnen Glieder werden zuerst vorsichtig von der Karte gebrochen
und die Locher anschlieRend mit einem 0,35 oder 0,4 mm Bohrer
aufgebonhrt.

Die einzelnen Messingdrahtstifte sollten mit einem winzigen Tropfen
Sekundenkleber fixiert werden.

Die Sitzform wird entlang der orangenen Linie ausgeschnitten, hier findet
spater unser Empfanger Platz. Die beiliegende Fahrerfigur kann in diesem
Schritt auch bemalt und platziert werden.

Die Welle der 2 G700 Getriebemotoren wird wie auf diesem Bild auf
etwa 3,5 mm gekdrzt.

Jetzt wird auf beiden Motoren je ein Kugellager mit einem winzigen Tropfen
Sekundenkleber fixiert.

Zuerst legen wir 2 der Schrauben in die Offnungen, genau wie beim
original Modell, da wir an diese spater nur noch mit einem
Schraubenzieher rankommen.

Anschliefend schieben wir beide Getriebemotoren mit dem
Kugellager in das Chassis.

In diesem Schritt kdnnen auch alle 12 Kugellager der Treibrader an der
Seite auf das Modell gesteckt werden, diese bendtigen keinen Kleber.
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Jetzt konnen alle 12 Laufrader aufgesteckt werden.
Man beachte die Kabelfiihrung der Motoren.

Die mitgelieferte Messingachse wird halbiert und mit einem winzigen
Tropfen Sekundenkleber in das Treibrad gepresst Und anschlielend
so zuruickgeschnitten und gefeilt, dal® sie kurz vor der Mitte des
Modells endet.

Weitere 2 Kugellager werden jetzt pro Seite in das Modell gepresst.

Jetzt wird zuerst das Kegelzahnrad auf die Motorwelle geklebt (auf
Anschlag), mit einem winzigen Tropfen Loctite 648 und einmal
handisch gedreht um das Loctite zu verteilen. Das Loctite darf
keinesfalls in das Lager gelangen.

Danach wird beidseitig das Treibrad samt Achse eingeschoben, so
dal die Achse vor dem Kegelzahnrad am Motor stoppt. Jetzt geben
wir einen winzigen Tropfen Loctite 648 in die Bohrung des
Kegelzahnrads, halten es wie auf dem Bild an das andere Zahnrad
und schieben die Achse auf Anschlag durch.

Jetzt verloten wir die Ladebuchse wie auf dem Bild und schieben diese
anschlieBend in den dafir vorgesehenen Schacht. Es kann hilfreich
sein, einen dicken Draht von der anderen Seite des Tunnels als
Durchziehhilfe zu verwenden.

An genau dieser Stelle kommt das
Kabel der Ladebuchse raus.
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Der Schalter wird fertig verlotet, an dieser Stelle etwa 0,4 - 0,5 mm nach
unten versetzt eingeklebt, damit der Deckel spater noch draufpasst.

Die Kabel des LiPo Akkus wie gezeigt kiirzen und nach
Schaltplan verloten.

Die Kabel des Modells kommen alle aus dem vorderen Loch heraus.

Die Kabel und Drahte werden jetzt gekurzt wie auf dem Bild zu sehen
und mit dem Empfanger verlotet.

Die Antenne des Empfangers kann durch das hintere Loch wieder in
das Chassis geleitet werden.

Wer das Raumschild und den Finisher montieren mochte, bohrt in
diesem Schritt die vorderen 4 und die hinteren 2 Lécher mit einem
1,15 er Bohrer auf. Nicht direkt aufbohren mit 1,15 sondern in 0,2er
Schritten das Loch weiten (sonst bricht die Ose).

Der optional erhaltliche Micro Alf findet hier seinen Platz und
kann die Beleuchtung steuern.

In dieser Aussparung sitzt nach Montage der Lila Empfanger.
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Die Kabine wird mitsamt der Ladeflache hier vorne eingehangt
wie beim Originalmodell und anschlieBend von unten mit den
2 Schrauben zwischen den Motoren verschraubt.

Danach wird von unten der Deckel draufgeschraubt.

Im letzten Schritt wird das Modell eingeschaltet und programmiert. Jetzt setzen wir die Kette am
Treibrad an und lassen diese durch das Gas geben an unserer Fernbedienung sich von selbst
einfadeln. Wenn die ersten 2-3 cm eingezogen sind, legen wir die Kette um das Laufwerk herum und
verkleben die letzten Stifte in der Kette.

(optionale Info fiir Fortgeschrittene: wer die Flache zwischen den 2 Kabelldchern aufschneidet, hat
genug Platz fir einen 4 mm Getriebemotor und kann mittels einer Gewindestange und Mutter das
Raumschild motorisieren, nur fur Fortgeschrittene Micromodellbauer)
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